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บทคัดยอ 
เนื่องจากปริมาณความตองการสินคาเกษตร ณ ชวงเวลาหนึ่ง ๆ นั้น มีความ
ผันผวนไปตามฤดูกาลและแนวโนมของสภาวะเศรษฐกิจ ทําใหบางธุรกิจ
ตองเผชิญกับความเสี่ยงที่อาจจะเกิดขึ้นในอนาคต ธุรกิจคาขาวเปนอีก
ธุรกิจหนึ่งที่ประสบกับปญหาดังกลาว ดังนั้นจําเปนอยางยิ่งที่ตองมีการ
วางแผนในการจัดการดานคลังสินคา การพยากรณจึงเปนวิธีการที่ธุรกิจ
สวนใหญนํามาใชในการวางแผนและบริหารจัดการดานคลังสินคาเพื่อ
แกไขปญหาสินคาไมเพียงพอตอความตองการของลูกคา งานวิจัยนี้จึง
นําเสนอ ระบบพยากรณยอดขายขาวขาวหาเปอรเซ็นต ซึ่งพัฒนาระบบใน
รูปแบบเว็บแอพพลิเคชั่น (Web Application) โดยนําโครงขายประสาท
เทียมแบบหลายชั้น (Multi Layer Feedforward Neural Network) มา
ประยุกตใชงานทําการสอนระบบใหเกิดเรียนรูดวยเทคนิคการแพรกระจาย
ยอนกลับ (Backpropagation Learning) โดยแบงขอมูลออกเปน 2 ชุด ไดแก 
ชุดสําหรับสอน จํานวน 72 เรคคอรด และชุดขอมูลสําหรับทดสอบ 12 
เรคคอรด จากผลการทดลองพบวาแบบจําลองของโครงขายประสาทเทียม
ที่เหมาะสมกับขอมูลมากที่สุดคือโครงขายประสาทเทียมที่มีโครงสรางเปน
e4-4-1eที่ใหคาเฉลี่ยความผิดพลาดกําลังสองe(Mean Square Error: MSE) 
นอยที่สุดเทากับ 0.0013 กําหนดรอบการเรียนรูe1000eรอบ และอัตราการ
เรียนรูe0.1e ในการประเมินความพึงพอใจระบบที่พัฒนาขึ้นจากผูเชี่ยวชาญ
ไดคาเฉลี่ยโดยรวมเทากับe3.93eและคาเบี่ยงเบนมาตรฐานเทากับe0.61 
และผูใชงานทั่วไปโดยรวมจะมีคาเฉลี่ยโดยรวมเทากับe3.71eและคา
เบี่ยงเบนมาตรฐานเทากับe0.71 ซึ่งสรุปไดวาระบบที่พัฒนาขึ้นมีความพึง
พอใจในการใชงานอยูในระดับดีและสามารถนํามาประยุกตใชงานไดอยาง
มีประสิทธิภาพ 
 
คําสําคัญ—ระบบพยากรณ; โครงขายประสาทเทียมแบบหลายชั้น;   

การแพรกระจายยอนกลับ; ขาวขาวหาเปอรเซ็นต 
 

1. บทนํา 
ปจจุบันประเทศไทยเปนผูสงออกขาวเปนอันดับหนึ่งของโลก ซึ่งถือวาเปน
สินคาเกษตร  กรรมหลักที่สรางรายไดใหกับประเทศถึงปละ 8,000-10,000e
ลานบาทeปริมาณผลผลิตของประเทศในแตละปจะมากหรือนอยขึ้นอยูกับ
ปจจัยทางดานตางeๆeเชนeสภาพดินฟาอากาศeปริมาณศัตรูพืชและวัชพืช 
 

สภาวะเศรษฐกิจ สวนทางดานราคาสินคานั้นจะผันผวนไปตามกลไก
ทางดานตลาด ภาวะเศรษฐกิจ และการเมือง 

ธุรกิจคาขาวเปนอีกธุรกิจที่ตองเผชิญกับความเสี่ยงทางดานปจจัย 
ที่กลาวมาขางตนeดังนั้นจึงจําเปนอยางยิ่งที่จะตองมีการวางแผนทางดาน
ผลผลิตeทั้งนี้เพื่อใหมีปริมาณที่เหมาะสมและเพียงพอตอความตองการของ
ลูกคาeบริษัท ขาวเจริญกิจeจํากัดeเปนบริษัทที่ประกอบธุรกิจคาขาว จาก
การดําเนินงานที่ผานมาพบวาประสบปญหาทางดานการจัดการคลังสินคา 
คือ บางชวงสินคาไมเพียงพอตอความตองการของลูกคาeหรือบางชวงมี
สินคาในโกดังมากเกินไป ซึ่งปญหาเหลานี้ไดสงผลกระทบตอสภาพคลอง
ของบริษัทฯ ทําใหสูญเสียผลประโยชนที่ควรจะไดรับeสาเหตุที่กลาว
ขางตนเกิดจากการขาดการพยากรณไวลวงหนา ดังนั้นการพยากรณจึงเปน
วิธีการที่ถูกนํามาใชเพื่อวางแผนในธุรกิจ เพื่อคาดการณลวงหนาถึง
เหตุการณที่จะเกิดขึ้นในอนาคตeทั้งนี้เพื่อเปนประโยชนในการสนับสนุน
การตัดสินใจของผูบริหารทางดานการบริหารจัดการคลังสินคาเพื่อลด
ความเสี่ยงที่จะเกิดขึ้นในอนาคต  

จากปญหาทางดานการจัดการคลังสินคา เนื่องมาจากการขาดระบบสําหรับ
ใชในการพยากรณ เปนสาเหตุที่ทําใหสินคามีปริมาณที่ไมเหมาะสม และไม
เพียงพอตอความตองการของลูกคา จึงเปนเหตุจูงใจใหผูวิจัยมีแนวคิดในการ
พัฒนาระบบพยากรณยอดขายขาวขาวหาเปอรเซ็นต ทั้งนี้เพื่อใหมีระบบ
พยากรณสําหรับใชวางแผนและประกอบการตัดสินใจของผูบริหาร
ทางดานการจัดการคลังสินคา เพื่อชวยลดความเสี่ยงที่จะเกิดขึ้นจากการ
ดําเนินธุรกิจ โดยเลือกเทคนิคโครงขายประสาทเทียม (Artificial Neural 
Network) สําหรับสรางตัวแบบจําลองพยากรณ เนื่องจากเปนวิธีการที่มี
ความยืดหยุนสูง สามารถจดจํารูปแบบและเรียนรูขอมูลไดเอง  [1] 

เชนเดียวกับความสามารถที่มีในสมองมนุษย   
 

2. ทฤษฎีและงานวิจัยที่เก่ียวของ 
2.1  การพยากรณแบบอนุกรมเวลา (Time-series models) 
การพยากรณแบบอนุกรมเวลา [1] เปนวิธีการพยากรณยอดขายโดยที่
ยอดขายในอนาคตขึ้นอยูกับขอมูลของปจจัยตางๆในอดีต วัตถุประสงค
อนุกรมเวลาคือการคนหารูปแบบของยอดขายในอดีต ซึ่งจะชวยในการ
พยากรณสิ่งที่จะเกิดขึ้นในอนาคตได ซึ่งก็คือขอมูลที่เกิดขึ้นตามลําดับเวลา 
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ที่มีระยะหางเทา ๆ กันอยางตอเนื่องเปนระยะเวลานานมาวิเคราะหหา
ความสัมพันธเพื่อนํามาใชพยากรณหาคาที่จะเกิดขึ้นในอนาคตลักษณะของ
ขอมูลที่แสดงความสัมพันธกับเวลาจะอยูในรูปแบบดังรูปที่ 1  

 
 
 

รูปที่ 1. ลักษณะของขอมูลท่ีแสดงความสัมพันธกับเวลา 
 

2.2 โครงขายประสาทเทียมเทียม  
โครงขายประสาทเทียม (Artificial Neural Network) เปนการจําลองการ
ทํางานของสมองมนุษย ดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร [8] เปนแนวความคิดที่
ตองการใหคอมพิวเตอรมีความชาญฉลาดในการเรียนรูเหมือนที่มนุษยเรียนรู 
สามารถฝกฝนได และสามารถนําความรูและทักษะไปแกปญหาตางeๆe[2] 
และความรูเหลานั้นจะถูกจัดเก็บอยูในโครงขายดวยคาน้ําหนัก (Weight) ซึ่ง
สามารถปรับเปลี่ยนคาไดเมื่อมีการเรียนรูสิ่งใหมeโครงขายใยประสาทเทียม
ไดถูกนําไปประยุกตใชงานหลากหลายสาขา ซึ่งเปนที่ยอมรับกันโดยทั่วไป
สําหรับงานในทางปฏิบัติ จึงจําเปนที่จะตองศึกษาถึงที่มา แนวความคิด และ
ทฤษฎีตาง ๆ ที่เกี่ยวของ ดังหัวขอตอไปนี้โครงขายประสาทของมนุษย 
 

2.3 โครงขายประสาทของมนุษย 
สมองของมนุษยประกอบดวยหนวยการประมวลผล หรือเรียกวา นิวรอล 
(Neural) [4] ประมาณ 1011   หนวย แตละนิวรอลเช่ือมโยงกันเปนเครือขาย 
โดยมีจํานวนการเชื่อมโยงประมาณ 6×1011 นั่นคือมีความหนาแนนของการ
เชื่อมโยงประมาณ 104   ตอหนึ่งนิวรอล การทํางานของสมองมนุษยมีความ
ซับซอนไมเปนเชิงเสนและเปนแบบขนาน (Parallel) eแตละเซลลประสาท
ของสมองมนุษย ประกอบดวย 3 สวนประกอบหลัก คือ  โซมา  (Soma) หรือ
ตัวเซลล (Cell body) เด็นไดรต (Dendrite) และแอกซอน (Axon) ดังรูปที่ 2 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
รูปที่ 2. เซลลประสาทของสมองมนุษย 

 

จากรูปที่ 2 สัญญาณจากเดนไดรตตาง ๆ จะรวมกันวิ่งเขาสูตัวเซลล
ประสาท และหากสัญญาณรวมมีความแรงเกินคาระดับ (Threshold)eของ
เซลลประสาทนั้น ๆ เซลลประสาทก็จะยิง (Fire) สัญญาณออกทางแอก
ซอนตอไป กระบวนการเรียนรูในสิ่งมีชีวิตจะมีผลใหเกิดการสรางไซแนปส
ระหวางเซลลประสาทขึ้นมาใหม หรือไมก็ทําใหเกิดการปรับเปลี่ยนสภาพ

และความเหนียวแนนของไซแนปสตาง ๆ ที่มีอยู นั่นคือความรูไดถูกเก็บไว
ในลักษณะที่กระจายไปตามไซแนปสตาง ๆ ในโครงขายของเซลล
ประสาทนั้นเอง อาจกลาวไดวา โครงขายประสาทของสิ่งมีชีวิตทํางานตาม
โปรแกรมที่มีลักษณะกระจายไปทั่วโครงขายของเซลลประสาทและ
โครงขายประสาทของสิ่งมีชีวิตไมไดทํางานแบบเปนลําดับขั้นตอน 
(Sequential) 
 

2.4 การเรียนรูของของโครงขายใยประสาทเทียม 
การเรียนรูของเครือขายใยประสาทเทียมจะมีประสิทธิ ภาพเพียงใดนั้น
ขึ้นอยูกับคาถวงน้ําหนักของเครือขาย ซึ่งการสอนเครือขายก็คือการถวง
น้ําหนักใหเหมาะสม ดังนั้นการกําหนดวิธีการสอนใหระบบเรียนรู จึงเปน
สวนสําคัญในการแยกความแตกตางระหวางรูปแบบของโครงขายใย
ประสาทเทียมไดวิธีการสอนระบบเรียนรูอาจแบงได 2 รูปแบบ คือ การ
เรียนรูแบบมีการสอน (Supervisor Learning) และการเรียนรูแบบไมมีการ
สอน (Unsupervised Learning) การเรียนรูแบบมีการสอน คือ การเรียนรูที่
จะตองมีการสอนโครงขายประสาทเทียมดวยชุดขอมูลสําหรับการสอน [3] 
อาศัยชุดของขอมูลเขา และชุดของขอมูลออกที่ตองการ (Target Output) 
[4] จึงตองเปรียบเทียบผลลัพธจริงกับผลลัพธที่ตองการ ผลตางจากการ
เปรียบเทียบ คือคาความ การเรียนรูแบบไมมีการสอน [6]  เปนการเรียนรู
แบบอิสระหรือเรียกวาสามารถเรียนรูดวยตัวเอง (Self Organizing) เพียง
ระบุรูปแบบขอมูลนําเขา โครงขายประสาทเทียมจะจัดเรียงโครงสรางดวย
ตนเองตามลักษณะของขอมูล โดยไมจําเปนตองระบุเปาหมายผลลัพธที่
ตองการ 

 

2.5 โครงขายใยประสาทเทียมแบบแพรกระจายยอนกลับ 
โครงขายใยประสาทเทียมแบบแพรกระจายยอนกลับ (Backpro-pagation 
ArtificialNeural Network) [7] จัดอยูในชนิด MesoStructure ซึ่งมีลักษณะ
โครงขายเปนแบบ Multilayered Feedforward Networks หรือ เรียกวา เปอร
เซ็บตรอนหลายชั้นเปนรูปแบบหนึ่งของโครงขายใยประสาทเทียมที่ไดรับ
ความนิยมมาก เนื่องจากสามารถนํามาใชแกปญหาไดหลายดาน เปนแบบการ
เรียนรูแบบผูสอน (Supervised Learning ) ดังรูปที่ 3 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

รูปที่ 3. โครงขายใยประสาทเทียมแบบเปอรเซ็ปตรอนหลายชั้น  

 

t(1) t(2) t(3) ... t(i-1) t(i) t(i+1) 
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2.6  งานวิจัยท่ีเก่ียวของ 

งานวิจัยของ สุทธิ [1] เปนการพัฒนาระบบการพยากรณยอดขายสินคาโดย
ใชโครงขายประสาทเทียมหลายชั้นแบบฟดฟอรเวิรดแบ็คพรอบพาเกชัน 
โดยไดทําการทดลองและทดสอบประสิทธิภาพของโมเดลแบบตาง ๆ 
จํานวน 18 โมเดลดวยวิธี Ten-Fold Cross Validation จากการเปรียบเทียบ
ประสิทธิภาพทั้งe18eโมเดลพบวาโมเดลe5-4-1eซึ่งมีจํานวนe5eอินพุต 
และ 1 เอาตพุต มีการซอนทับของหนาตาง 4 จุด และมีโหนดในชั้นซอน
จํานวน 12 โหนด ใหคาความคลาดเคลื่อนนอยที่สุดที่e0.0004eจึงนําโมเดล
ที่ไดนี้ไปใชจริงในโปรแกรมระบบการพยากรณยอดขายสินคา  
 งานวิจัยของ ศรีสกุลe[2] เปนการพัฒนาระบบพยากรณราคาทองคํา
แทงโดยใชโครงขายประสาทเทียมแบบปอนไปขางหนาหลายชั้น มี
กระบวนการเรียนรูแบบแพรกระจายยอนกลับ ซึ่งการพยากรณขอมูล
อนุกรมเวลาeโดยใชวิธีการกําหนดความกวางของหนาตางและใชเทคนิค
การเลื่อนหนาตาง (Sliding Window)โดยมีการจัดรูปแบบขอมูล หรือการ
ซอนทับของหนาตาง จะชวยใหขอมูลมีความเปนเชิงเสนมากขึ้นeเนื่องจาก
ขอมูลทองคํามีลักษณะไมเปนเชิงเสนeเหมาะกับการนําโครงขายประสาท
เทียมมาใชผลจากการพยากรณที่ไดเปรียบเทียบกับคาจริงขอมูลราคาทองคํา
แทงรับซื้อหรือขายออกราคาทองคําแทงนี้จะมีคาที่ ±50 บาทตอหนวย และมีคา
ความคลาดเคลื่อนนอยที่สุด (MSE = 2.2157 X 10-4) 
 งานวิจัยของ พรพิมล [3]ไดพัฒนาระบบพยากรณอากาศสําหรับ
พยากรณขอมูลอนุกรมเวลาในการพยากรณฝนโดยนําเสนอขั้นตอนวิธี
สําหรับการสกัดตัวแปรขอมูลเขาและการพยากรณคาตัวแปรขอมูลเขาแบบ
อนุกรมเวลาที่มีการกรองขอมูลแบบความถี่อิมพัลสจํากัดดวยฟงกชัน
หนาตางแบบแฮมมิง และการแบงขอมูลเปนกลุม โดยใชเทคนิคโครงขาย
ประสาทเทียม 
 งานวิจัยของ สุกัญญา [4]  ไดพัฒนาระบบพยากรณการสงออกอาหาร
ไทย โดยใชเทคนิคโครงขายประสาทเทียม และใชกระบวนการเรียนรูแบบ
แพรกระจายยอนกลับ มาใชในการสรางโมเดล ผลปรากฎวาการพยากรณ
การสงออกทูนากระปองไทยไปสหรัฐอเมริกาในดานปริมาณไดคา
ความคลาดเคลื่อยเฉลี่ยe0.34eและในดานมูลคาไดคาความคลาดเคลื่อน
เฉลี่ยคือe0.52eเมื่อนําผลพยากรณทั้งe6eเดือน มาเปรียบเทียบกับขอมูลการ
สงออกจริงพบวามีความคลาดเคลื่อนพอสมควร ทั้งนี้เนื่องจากจํานวน
ขอมูลที่นํามาใชในการสอนมีจํานวนนอยและไมมีการกรองปจจัยที่จะ
นํามาใชในการทดสอบกอน 

งานวิจัยของ LeBaroneและeWeigende [5] ไดพบวากระบวน การ
ฝกสอนโครงขายประสาทเทียมโดยปกติจะแบงตัวอยางของขอมูลออกเปน
3eชุดeไดแก ชุดฝกสอน (Training Set) ชุดตรวจสอบ (ValidationeSet) ชุด
ทดสอบe(Test Set) แลวนําเอาขอมูลเหลานี้ไปฝกสอนโครงขายประสาท
เทียมขณะที่ฝกสอนและทดสอบอยูก็จะมีการปรับเปลี่ยนแบบจําลอง เพิ่ม
ลดโหนดจํานวนชั้นeหรือชนิดของขอมูลจนกวาผลการทดลองจะเปน 
ที่พอใจ 
 

 

3. วิธีการดําเนินงาน 
3.1  รวบรวมขอมูลท่ีเก่ียวของ 
ขอมูลที่ทําการรวบรวบครั้งนี้เปนขอมูลยอดขายขาวขาวหาเปอรเซ็นตที่
จําหนายภายในประเทศของeบริษัทeขาวเจริญกิจeจํากัดeตั้งแตเดือน
มกราคมพ .ศ .e2544eถึงเดือนธันวาคมe2550 จากนั้นทําการวิเคราะหและ
รวบรวมขอมูลปจจัยที่มีผลกระทบตอยอดขายขาวขาวหาเปอรเซ็นตซึ่งเปน
ขอมูลดัชนีชี้วัดภาวะเศรษฐกิจ ทั้งหมด 11 ปจจัย 
 

3.2 การเตรียมขอมูล 
หลังจากที่ไดทําการรวบขอมูลยอดขายขาวหาเปอรเซ็นตeและตัวแปรปจจัย
ที่มีผลกระทบตอยอดขายขาวขาวหาเปอรเซ็นตeจากนั้นนําขอมูลตั้งแต
เดือนมกราคมeพ .ศ.2544 ถึงเดือนธันวาคมeพ .ศ.2550eรวมเปนระยะเวลา
ทั้งสิ้น84eเดือนมาทําการวาดกราฟeเพื่อดูแนวโนมของขอมูลeซึ่งเปนขอมูล
อนุกรมเวลาที่มีลักษณะเปนแบบไมเชิงเสนดังรูปที่ 4 และไดแบงขอมูลดังนี้ 
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รูปที่ 4.  แสดงขอมูลอนุกรมเวลายอดขายขาวขาวหาเปอรเซ็นต 

 
 ขอมูลนําเขาe(Input Data) เปนขอมูลสําหรับสอนโครงขายประสาท
เทียม ไดแก ขอมูลปจจัยที่มีผลตอยอดขายขาวขาวหาเปอรเซ็นตซึ่งจําหนาย
ภายในประเทศทั้งสิ้น 11 ปจจัยตั้งแต เดือนมกราคมeพ .ศ .2544eถึงเดือน
ธันวาคมeพ .ศ .2549eรวมทั้งสิ้น 72 เรคคอรด ขอมูลเปาหมายe(Target) 
สําหรับสอนโครงขายประสาทเทียม ไดแก ขอมูลยอดขายขาวขาวหา
เปอรเซ็นตตั้งแตเดือนมกราคมeพ .ศ .2544eถึงเดือนธันวาคมeพ .ศ .2549 
ขอมูลทดสอบ (Data Test) ขอมูลที่ใชทดสอบเปนขอมูลเดือนมกราคมถึง
เดือนธันวาคม พ.ศ .2550  รวมระยะเวลา 12 เดือน มาทําการพยากรณ 

 

3.3 การออกแบบจําลองโครงขายประสาทเทียม 
การออกแบบจําลองโครงขายประสาทเทียมเปนการหาแบบจําลองที่มีความ
เหมาะสมกับขอมูลเพื่อนําไปพัฒนาระบบพยากรณยอดขายขาวขาวหา
เปอรเซ็นต ในการศึกษาครั้งนี้ผูวิจัยไดใชโครงขายประสาทเทียมแบบปอน
ไปขางหนาหลายชั้น โดยใชเทคนิคการเรียนรูแบบแพรกระจาย 
ยอนกลับ(Backpropagation Learning) เนื่องจากเปนโครงขายที่มีความ
เหมาะสมกับขอมูลและสามารถที่จะเรียนรูไดโดยการปรับคาน้ําหนัก
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เพื่อใหคาความคลาดเคลื่อนระหวางคาผลลัพธกับคาเปาหมายลดลง  โดยมี
การกําหนดคาและขั้นตอนดังนี้ 

 แปลงคาขอมูล (Data Transformation) เปนกระบวนการในการ
ปรับขอบเขตของขอมูลใหอยูในชวงที่เหมาะสม การนอมัลไลซขอมูล 
(Normalization) ซึ่งเปนการลดคาของขอมูลใหอยูในขอบเขตที่นอยลงวิธีที่
มีการนํามาใชกันอยางกวางขวางไดแก การแปลงคาขอมูลในลักษณะเปน
เชิงเสน (Min-max Normalization) ใชจํานวน Layer เทากับ 3 ชั้น โดยนับ
จากชั้นซอนไปจนถึงชั้นผลลัพธ โดยทั่วไปแลวมักออกแบบไมเกิน 3 ชั้น 
และสูงสุดไมเกิน 5 ชั้น (เนื่องจากจะทําใหการประมวลผลชาลง) เลือกใช
ฟงกชันฟงกชันกระตุน (Activation Function) สําหรับโครงขายประสาท
เทียมที่มีชั้นซอน 2 ชั้น คือ ชั้นซอนที่ 1 เปนแบบ Logsig ชั้นซอนที่ 2 เปน
แบบ Tansig และสวนในชั้นผลลัพธ เปนแบบ Purelin จํานวนนิวรอนที่ใช
ในชั้นนําเขาขอมูล ชั้นซอน และชั้นผลลัพธ ใชตามความเหมาะสมกับ
ขอมูลนั้น ๆ ซึ่งสวนใหญแลวจะไดมาจากการทดลองหลาย ๆ คร้ัง เพิ่มลด
โหนดจํานวนชั้นeหรือชนิดของขอมูลจนกวาผลการทดลองจะเปนที่พอใจ 
[5] หรือไดคาความคลาดเคลื่อนนอยที่สุด กําหนดจํานวนรอบในการฝก
(Epochs)e1,000eรอบeเพื่อเปรียบเทียบคาคลาด เคลื่อนระหวางโครงขาย 
และกําหนดคาการเรียนรู เทากับ 0.1 คาความผิดพลาดที่ยอมรับไดe(Error 
Threshold)eจะเปนคาที่นอยที่สุดที่ผูใชยอมรับได คาที่ไดนี้จะมาจากคา
ความคลาดเคลื่อนทั้งหมดขอชุดขอมูลฝกสอน  โดยจะเปนการวัด
ความสามารถสําหรับการฝกแตละโครงขายเพื่อใหไดโครงขายที่ดีที่สุดมา
ใชสําหรับการพยากรณ การจัดทํางานวิจัยคร้ังนี้กําหนดคาใหที่ 0.01  
 

3.4  การฝกสอนโครงขาย 
เร่ิมจากการกําหนดคาพารามิเตอรตาง ๆ ใหกับโครงขาย โดยนําขอมูล
ปอนเขา 11 อินพุต กําหนดโหนดในชั้นซอน 2 ชั้น  กําหนดใหมี 1 ผลลัพธ 
อัตราการเรียนรู (Learning  Rate) เทากับ 0.1 คาไบแอส (Bias) และจะทํา
การสุมคาน้ําหนักเริ่มตน (Random Weights) จะทําการปรับคาน้ําหนักโดย
เร่ิมจากปรับคาน้ําหนักในชั้นผลลัพธกอน แลวจึงปรับคาในชั้นซอนถัดมา 
และนําคาน้ําหนัก (Weights) ที่ไดจากการปรับไปคํานวณหาผลลัพธตัว
ตอไป ทําการคํานวณผลลัพธและปรับคาน้ําหนักจนถึงขอมูลสุดทาย
จากนั้นทําการคํานวณหาคาความผิดพลาด (Mean Square Error: MSE) 
หากคาความผิดพลาดมากกวาคาความผิดพลาดที่ยอมรับได(Error Tolerate 
หรือ Emax) จะทําการสอนในรอบใหมโดยเร่ิมตั้งแตกําหนดคาความ
ผิดพลาดเทากับศูนย และปอนชุดขอมูลขอมูลปอนเขาในการสอนตั้งแต
ขอมูลแรก ทําการคํานวณผลลัพธจนถึงขอมูลสุดทาย จนกระทั่งคาความ
ผิดพลาดนอยกวาหรือเทากับคาความผิดพลาดที่ยอมรับไดจึงจะทําการ
บันทึกคาน้ําหนัก คาไบแอส ไวซึ่งเปนการจบกระบวนการสอน และเขาสู
กระบวนการทดสอบในขั้นตอไป ดังรูปที่ 5 

 
 

รูปที่ 5. แผนผังการฝกสอนโครงขายประสาทเทียม 

 

4. ผลการทดลอง 
4.1  ผลการสอนโครงขายประสาทเทียม 
จากการทําการทดลองโดยกําหนดใหโครงขายมีจํานวน 3 ชั้น โดยนับจากชั้น
อินพุตไปยังชั้นผลลัพธ ใชฟงกชันสงตอ (Activation Function) เปน Log-
Sigmoid ในชั้นซอนที่ 1, Tan-Sig ในชั้นซอนที่ 2 และใชฟงกชันสงตอแบบ 
Linear (Purelin) ในชั้นเอาตพุต กําหนดอัตราการเรียนรู (Learning Rate) 
เทากับ 0.1   กําหนดจํานวนรอบการเรียนรูเทากับ 1,000 รอบ ปอนชุดขอมูล
การสอนใหโครงขายเพื่อทําการเรียนรูตั้งแตเดือนมกราคม พ .ศ.2544 ถึง 
เดือนธันวาคม พ .ศ.2549 รวมระยะเวลา 72 เดือน ในการสอนโดยทําการ
ทดสอบโดยการหาคาความคลาดเคลื่อนและคา MSE ผลจากการสอน
โครงขายประสาทเทียมจาก 10 โครงสราง ปรากฎวาโครงสรางแบบจําลองที่
เปนแบบ 4-4-1 ใหคาความคาดเคลื่อนจากการสอนนอยที่สุด เทากับ 
0.0013 และคาความคลาดเคลื่อนจากการทดสอบเทากับ 0.0072 ไดผลการ
ทดสอบดังตารางที่ 1. 
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ตารางที่e1.eผลการทดสอบประสิทธิภาพของโมเดลการพยากรณยอดขาย
แบบตาง ๆ 

ลําดับ
ที่ 

โครงสราง
แบบจําลอง 

จํานวน
รอบ 

MSE 
Training  

MSE 
Test 

1 2-3-1 1000 0.0036 0.0091 
2 3-3-1 1000 0.0038 0.0081 
3 3-4-1 1000 0.0013 0.0082 
4 2-2-1 1000 0.0034 0.0104 
5 4-4-1 1000 0.0013 0.0072 
6 2-1-3 1000 0.0028 0.0093 
7 4-2-1 1000 0.0018 0.0088 
8 3-4-1 1000 0.0026 0.0090 
9 3-2-1 1000 0.0028 0.0103 

10 3-5-1 1000 0.0022 0.0086 
 

4.2 ผลการทดสอบแบบจําลองโครงขายประสาทเทียม 
จากผลการทดสอบประสิทธิภาพของโมเดลขางตน จึงไดเลือกโครงสราง
นิวรอลแบบ 4-4-1 ซึ่งคาความผิดพลาดนอยที่สุด และนําชุดขอมูลทดสอบ
เปนขอมูลตั้งแตเดือนมกราคม พ .ศ .2550 ถึงเดือน ธันวาคม พ .ศ .2550 รวม
ระยะเวลา 12 เดือน ทําการคียขอมูลเขาสูระบบซึ่งพัฒนาเปนเว็บ
แอพพลิเคชั่น จากนั้นทําการเปรียบเทียบคาจริงกับคาพยากรณ แสดงผลการ
เปรียบเทียบดังตารางที่ 2.  
 
ตารางที่e2.eผลการเปรียบเทียบระหวางคาจริงกับคาพยากรณดวย
โครงสรางนิวรอนแบบ 4-4-1 

เดือน/ป 
คาจริง 

(ยอดขาย:ตัน) 
คาพยากรณ 

(ยอดขาย:ตัน) 
ผลตาง 

(ยอดขาย:ตัน) 
มกราคม 2550 511.13 434.80 76.33 
กุมภาพันธ 2550 411.85 463.22 -51.37 
มีนาคม 2550 452.37 458.45 -6.08 
เมษายน 2550 461.33 441.85 19.48 
พฤษภาคม 2550 426.91 446.87 -19.96 
มิถุนายน 2550 514.89 467.71 47.18 
กรกฎาคม 2550 540.78 494.19 46.59 
สิงหาคม 2550 529.51 528.39 1.12 
กันยายน 2550 540.00 536.76 3.24 
ตุลาคม 2550 618.50 562.67 55.83 

พฤศจิกายน 2550 650.87 603.12 47.75 
ธันวาคม 2550 660.87 643.41 17.46 

 
 
 

4.3 ผลการประเมินผลประสิทธิภาพการพยากรณของระบบ  
ตารางที่ 4 . สรุปผลการประเมินคุณภาพผลการประเมินความสามารถทั้ง 4 
ดานของระบบโดยผูเชี่ยวชาญโดยผูเชี่ยวชาญทางดาน จํานวน 5 ทาน 

รายการประเมิน 
ประสิทธิภาพ 

X  ..DS  แปลผล 
1. ดานความสามารถทํางานตามความ   
ตองการผูใช 

3.73 0.70 ดี 

2. ดานหนาที่ของระบบ 3.64 0.67 ดี 
3. ดานการใชงานระบบ 3.75 0.48 ดี 
4. ดานความปลอดภัย 3.83 0.63 ดี 

สรุปรายการประเมิน 3.93 0.61 ดี 
 

จากตารางที่ 4 เมื่อพิจารณาผลสรุปการประเมินประสิทธิภาพโดย
ผูเชี่ยวชาญ จํานวน 5 คน พบวา การประเมินประสิทธิภาพของระบบดาน
ความสามารถการทํางานตามความตองการของผูใชมีประสิทธิภาพอยูใน
ระดับดี (คาเฉลี่ยเทากับ 3.73 และคาสวนเบี่ยงเบนมาตรฐานเทากับ 0.70) 
การประเมินประสิทธิภาพของระบบดานหนาที่ของระบบมีประสิทธิภาพ
อยูในระดับดี (คาเฉลี่ยเทากับ 3.64 และคาสวนเบี่ยงเบนมาตรฐานเทากับ 
0.67)  การประเมินประสิทธิภาพของระบบดานการใชงานของระบบตอ
ระบบมีประสิทธิภาพอยูในระดับดี (คาเฉลี่ยเทากับ 3.75 และคาสวน
เบี่ยงเบนมาตรฐานเทากับ 0.48)  การประเมินประสิทธิภาพของระบบดาน
ความปลอดภัยของระบบมีประสิทธิภาพอยูในระดับดี (คาเฉลี่ยเทากับ 3.83 
และคาสวนเบี่ยงเบนมาตรฐานเทากับ 0.63)  สรุปไดวาการพัฒนาระบบ
พยากรณยอดขายขาวขาวหาเปอรเซ็นตโดยใชโครงขายประสาทเทียมมี
ประสิทธิภาพอยูในระดับดี 

 

4.4 ผลการประเมินผลประสิทธิภาพการพยากรณของระบบ  
จากผลการทดสอบปรากฎวา โครงสรางแบบจําลองที่ใชจํานวนชั้นซอน
เทากับ 3 ชั้น นับจากชั้นอินพุต ถึงชั้นเอาพุต จากการออกแบบจําลอง
ทั้งหมด 10 โครงสราง ผลการทดลองพบวาโมเดลที่มีโครงสรางแบบ 4-4-1 
ใหคาความผิดพลาดกําลังสองเฉลี่ยนอยที่สุดคือ 0.0013 ดังนั้นสรุปไดวา 
โมเดลโครงขายประสาทเทียมที่มีโครงสรางแบบ 4-4-1  สําหรับพยากรณ
ยอดขายขาวขาวหาเปอรเซ็นตมีคาความผิดพลาดกําลังสองเฉลี่ยนอยกวา 
0.1 ซึ่งอยูในระดับต่ําและเมื่อนําคาน้ําหนักและคาไบแอทที่ไดโมเดล  
4-4-1eไปพัฒนาระบบพยากรณยอดขายขาวขาวหาเปอรเซ็นต โดยนํา
ขอมูลชุดทดสอบทั้งหมด 12 เรคคอรดไปทําการพยากรณผานเว็บ
แอพพลิเคชั่นที่ไดพัฒนาขึ้นผลปรากฏวายอดขายที่ไดจากการพยากรณมีคา
ความคลาดเคลื่อนพอสมควรและคาความคลาดเคลื่อนที่เกิดขึ้นเปนคาที่
สามารถยอมรับได 
 
 
 
 

NCIT 2010 300



 

5.  สรุปและขอเสนอแนะ 
5.1  สรุปผล 
จากการทดลองสรางแบบจําลองที่มีรูปแบบตางกันทั้งสิ้น 10 โครงสราง 
ปรากฏวาแบบจําลองที่มีโครงสรางแบบ 4-4-1 มีคาเฉลี่ยความผิดพลาดกําลัง
สองนอยที่สุดที่ 0.0013 กําหนดรอบการเรียนรู 1000 รอบ อัตราการเรียนรู 
0.1 ใชฟงกชันกระตุนในชั้นซอนที่ 1 เปนแบบ Tansig Function ชั้นซอนที่ 2 
เปนแบบ Logsig Function และ Purelin Function ในชั้นผลลัพธ  ทําการ
ทดสอบโดยใชชุดขอมูลใหมจํานวน 12 เดือน คือต้ังแตเดือน มกราคม ถึง
เดือนธันวาคม พ .ศ.2550 มาทําการคียผานหนาเว็บแอพพลิเคชันที่ได
พัฒนาขึ้น ปรากฎวาคาที่ไดจากการพยากรณกับคาจริงมีความคลาดเคลื่อน
พอสมควร ทั้งนี้อาจเกิดจากขอมูลที่ใชสอนมีจํานวนนอย และขอมูลที่ทําการ
รวบรวมจากหนวยงานตาง ๆ บางปจจัยก็ไมสามารถนํามาใชไดเนื่องจากมี
การจัดเก็บไมตอเนื่อง เชน ขอมูลบางเดือนขาดหาย อีกสาเหตุหนึ่งคือผูวิจัย
ไมไดทําการคัดกรองขอมูลปจจัยกอน จึงไมทราบวาปจจัยใดบางที่มี
ผลกระทบมากที่สุด หรืออาจจะขาดบางปจจัยที่อาจจะมีผลกระทบตอ
ยอดขายขาวโดยตรงแตไมถูกเลือกนํามาใช อีกทั้งขอมูลทางเศรษฐศาสตรมี
การเปลี่ยนแปลงและเคลื่อนไหวอยูตลอดเวลา ยิ่งระยะเวลานานเทาใด ขอมูล
พื้นฐานทางเศรษฐกิจยิ่งมีความผันผวนไปมากเทานั้น ดังนั้นแบบจําลองที่
สรางขึ้นอาจจะมีประสิทธิภาพในการพยากรณลดลง ในอนาคตหากมีการใช
แบบจําลองเดิมเพื่อพยากรณคาที่ไดจากการพยากรณอาจจจะคลาดเคลื่อน
หรือไมสามารถใชพยากรณได ดังนั้นหากถึงชวงระยะเวลาหนึ่งอาจมีการ
สรางแบบจําลองที่เหมาะสมกับขอมูลใหม ขึ้นมาใหมเพื่อใหการพยากรณมี
ความแมนยํามากยิ่งขึ้น 
 

5.2  ขอเสนอแนะในการวิจัยคร้ังตอไป 
5.2.1 ควรมีการศึกษาและประยุกตใชโครงขายประสาทเทียมประเภท

อื่น ๆ เพื่อนําไปใชพัฒนาระบบการพยากรณราคาใหมีประสิทธิภาพมาก
ยิ่งขึ้น 

5.2.2  เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในการเรียนรูของโครงขายประสาทเทียม 
ในอนาคตสามารถที่จะนําเทคนิคอื่น ๆ มาใชรวมกัน เชน เทคนิคeFuzzy และ 
Genetic Algorithmeเพื่อชวยเพิ่มความเร็วของอัตราการเรียนรูของโครงขาย 

5.2.3  ขอมูลที่จะนํามาพยากรณผล ในอนาคตนั้นควรมีปริมาณที่มาก
พอจะทําใหไดแบบจําลองที่เรียนรูไดดีและพยากรณถูกตองแมนยํามาก
ยิ่งขึ้น 

5.2.4  วิธีการแพรกระจายยอนกลับ (Back Propagation) แมจะเปน
วิธีการที่ไดรับความนิยมอยางมากในการนําไปใช เนื่องจากมีความยืดหยุน
ในการประยุกตใชงานไดดี และมีความเร็วในการหาคําตอบของปญหา 
รวมทั้งเปนพื้นฐานที่ไมซับซอนมาก แตมีขอเสียอยางมากสําหรับงานที่
ตองมีการเพิ่มเติม หรือเปลี่ยนแปลงบอย ๆ เนื่องจากไมสามารถจดจําขอมูล
เกาไวได หากมีการเพิ่มเติมขอมูลใหมเขาไปจะตองทําการสอนขอมูลเกา
ทั้งหมด ดังนั้นจึงเหมาะสมกับแบบจําลองที่มีการเคลื่อนไหวไมมาก 
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