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บทคัดยอ 
งานวิจัยฉบับนี้เปนการนําเสนอวิธีการสรางโมเดลสําหรับการจําแนก

ลักษณะสําคัญของภาพลายผาไหมแพรวา [6] กระบวนการในการสราง
โมเดลประกอบดวยขั้นตอนการประมวลผลภาพ คือ ขั้นตอนการสกัด
ลักษณะสําคัญซึ่งในงานวิจัยนี้ใชเทคนิคการวัดระยะหางระหวางพิกเซล 
(Vector Distance) [2] ที่เกิดภาพกับพิกัดพิกเซลเริ่มตน ใหความถูกตองใน
การรูจําที่ 93.71 % และอีกเทคนิคที่ใชในการสกัดลักษณะสําคัญของภาพ
ในงานวิจัยนี้คือ การหาความหนาแนนของพิกเซลภาพที่เกิดภาพ ให
ความถูกตองในการรูจําที่ 80.91 % จากการทดลองจะเห็นวาการสกัด
ลักษณะสําคัญของภาพลายผาไหมแพรวาดวยเทคนิคการวัดระยะหาง
ระหวางพิกเซลที่เกิดภาพกับพิกัดพิกเซลเริ่มตนนั้นมีความเหมาะสมกับการ
ดึงขอมูลลายผาไหมแพรวาไดดีกวาเทคนิคการหาความหนาแนนของ
พิกเซลที่เกิดภาพ 
 
คําสําคัญ—Vector Distance; การหาความหนาแนนของพิกเซล; การสกัด
ลักษณะสําคัญ; การรูจํา; ผาไหมแพรวา; 
 

1. บทนํา 
การประมวลผลภาพ (Image processing) [1] เปนอีกทฤษฎีหนึ่งที่

นักวิจัย นักพัฒนาเทคโนโลยีใหความสนใจในการศึกษาวิจัย และนํามา
ประยุกตใชกับชีวิตประจําวันมากขึ้น ตัวอยางเชน การรูจําปายทะเบียน
รถยนต จะเห็นไดวามีผลิตภัณฑออกมาแลวในปจจุบัน งานวิจัยการสราง
โมเดลการสกัดลักษณะสําคัญของภาพลายผาไหมแพรวา ก็เปนอีกงานวิจัย
หนึ่งที่นาสนใจ เนื่องจากลายผาไหมแพรวาแตละผืนผาเกิดจากลวดลาย
ขนาดเล็กหลายลาย หากมีการพัฒนาโมเดลที่ใชในการตรวจสอบลายผา
ไหมแพรวาไดจะทําใหเกิดโปรแกรมที่สามารถบอกไดวาลายผาลักษณะ
แบบไหนที่เรียกวาลายผาแพรวา  

การสกัดลักษณะสําคัญในการประมวลผลเปนกระบวนการสราง
ลักษณะเฉพาะใหกับแตละภาพเพื่องายตอการนําภาพไปรูจํา ในงานวิจัย
ของ Hanlina Kwasnicka [2] และคณะไดกลาวถึงกระบวนการสกัดลักษณะ
สําคัญดวยวิธี Vector Distance ในการประมวลผลภาพ และในงานวิจัย
ทางดานการประมวลผลภาพมีการนําเสนออยางตอเนื่องยกตัวอยางเชน ใน
ป พ.ศ. 2549 ไดมีการนําเสนองานวิจัยการรูจําปายทะเบียนรถยนตไทย 

ของ กฤติกา วงศาวณิช, ศุภชัย  ตั้งบุญญะศิริ และสิรภัทร  เชี่ยวชาญวัฒนา 
[5]  เปนการนําเอาทฤษฎีการประมวลผลภาพมาใชวิเคราะห และรูจําดวย
โครงขายประสาทเทียม  

ดังนั้นการวิจัยในครั้งนี้จึงไดนําเสนอแนวทางในการพัฒนาโมเดล 
หรือตัวแบบ สําหรับการรูจําขอมูลภาพผาไหมแพรวา ดวยเทคนิคการวัด
ระยะหางระหวางพิกเซล แตสําหรับลายผาไหมแพรวายังไมมีการวิจัยใน
เชิงของการประมวลผลภาพ หรือการนําลายผามาพัฒนาเปนโปรแกรมใช
ตรวจสอบลายผาเพื่อเปนการยืนยันลายดั้งเดิม และเปนการอนุรักษลายผา
ทองถิ่นตอไป 

2. Vector Distance 
การวัดระยะหางระหวางจุดเร่ิมตนกับพิกัดพิกเซล เปนเทคนิคหนึ่งใน

กระบวนการสกัดลักษณะสําคัญของภาพ หรือเปนการสรางลักษณะสําคัญ
ของภาพเพื่อใหการรูจํามีประสิทธิภาพมากขึ้น ขั้นตอนการสกัดลักษณะ
สําคัญของการวัดระยะหางระหวางพิกเซล มีดังนี้ 

 

 
รูปที่ 1. Box approach การแบงสวนภาพ 

 
Box approach เปนการสรางลักษณะสําคัญใหกับภาพโดยพิจารณา

พิกเซลที่มีคาเปนหนึ่ง ซึ่งเปนสวนที่เกิดลายผา โดยในการสรางลักษณะ
สําคัญใหกับภาพนั้นเปนการสกัดลักษณะสัญของภาพ ซึ่ง Box approach นี้
จะทําการแบงภาพออกเปนสวน ๆ ในการพิจารณาภาพ จากรูปที่ 1. เปน
การแบงภาพออกเปนสวน ๆ ทั้งหมด 35 สวนภาพ และในแตละสวนภาพ
จะทําการสรางลักษณะสําคัญใหแตละพิกเซลดวยสมการที่ 1 ของ
ทฤษฎีการวัดระยะหางระหวางจุดเร่ิมตนกับพิกัดพิกเซล 
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  สมการในการสรางลักษณะสําคัญดังนี้ 
                        2

1)( 22 jidkb +=                                 (1) 
 โดยที่    kbd  คือ การหาคาระยะหางระหวางจุดเร่ิมตน และระยะ                 
                                 พิกัดพิกเซล 
              i     คือ แถว 
       j      คือ หลัก 
   ),( ji    คือ ตําแหนงพิกัดบนบล็อกนั้น 
 

จากสมการ kbd   เปนการหาตําแหนงที่สรางลักษณะพิเศษใหกับภาพ
เฉพาะพิกเซลที่มีคาพิกเซลเทากับ 1 (ที่ใชเฉพาะพิกเซลที่มีคาเทากับ 1 นั้น
เนื่องมาจาก พิกเซลที่เทากับ 1 นั้น เปนพิกเซลที่เกิดภาพ) โดยที่สมการนี้
เปนการหาระยะหางระหวางตําแหนงที่เกิดภาพ (พิกเซล = 1) กับ จุดเร่ิมตน  
(0,0)ในแตละบล็อก 
 

3. กระบวนการของงานวิจัย 
3.1. ขั้นตอนการเตรียมขอมูล 
 การเก็บขอมูลภาพถายผาไหมแพรวามีการกําหนดรายละเอียด
ดังตอไปนี ้

(1)  ผาไหมแพรวาเปนแพรวาเกาะสลับลายพิเศษ และแพรวาลาย
เกาะ 
(2)  ระยะของการถายภาพผาไหมแพรวา 50-100 เซนติเมตร 
(3) ขนาดของภาพ 640x480 พิกเซล  

3.2. ขั้นตอนดําเนินงาน 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 2. ข้ันตอนการเตรียมขอมูลภาพ 
 
จากรูปที่ 2. เปนขั้นตอนในการเตรียมขอมูลภาพ โดยเร่ิมจากนํา

ขอมูลภาพเขามา แลว Binarization โดยการปรับเปลี่ยนขอมูลภาพที่นําเขา
มาเปนภาพสองระดับ คือ 0 กับ 1  เพื่องายตอการคํานวณ รวมถึงการนําไป
รูจําดวย  
 
3.2.1. ขั้นตอนการสกัดลักษณะสําคัญ 
ในงานวิจัยนี้ใชการสกัดลักษณะสําคัญแบบ การวัดระยะหางระหวาง
พิกเซล คือ เปนการวัดระยะหางระหวางจุดเร่ิมตนกับพิกัดพิกเซลที่เกิดภาพ 

 
รูปที่ 3. ภาพแพรวาลายเกาะ 

 

 
รูปที่ 4. ผลจากการแทนคาดวย Vector Distance ในสวนภาพที่ 1 

 
จากรูปที่ 4. เปนการคํานวณหาคาการวัดระยะหางระหวางพิกเซล 

โดยพิจารณาเฉพาะคาของพิกเซลที่เปน 1 เทานั้น (เนื่องจากเปนตําแหนง
พิกเซลที่เกิดภาพ) ถึงจะคํานวณหาคาระยะหาง ตัวอยางการคํานวณการ
สรางลักษณะสําคัญดังนี้ 

 

0711.7
)55(

)(

2
122

22 2
1

=
+=

+= jidkb

 

 
3.2.2. การสรางโมเดลการรูจําดวยโครงขายประสาทเทียม 

การสอนโครงขายประสาทเทียม [4] จะใชการเรียนรูโมเดลดวย
โครงขายประสาทเทียมแบบแพรยอนกลับ เปนตัวสอนโครงขายใหเกิดการ
เรียนรูการสอนโครงขายจะกระทําไปจนกวาคาผลลัพธของโครงขายที่ไดมี
ความผิดพลาดนอยกวาคาที่ยอมรับได จะหยุดการสอนโครงขาย แลวทํา
การเก็บคาน้ําหนักทุกเสนเชื่อม คาไบแอสของแตละโหนด และอัตราการ
เรียนรูไวเพื่อนําไปใชตอไป ซึ่งในงานวิจัยฉบับนี้กําหนดคาน้ําหนักเร่ิมตน
คือคาสุมระหวาง [0,1] คาไบแอสเริ่มตนที่ 1 โดยมีอัตราการเรียนรูเปน 0.1 
และคาความผิดพลาดที่ใชตรวจสอบคือ 0.05 และรูปที่ 5 สามารถอธิบาย 
การสรางโมเดลลายผาดวยโครงขายประสาทเทียม ดังนี้  
 

Input 
Image 

Binarization Box 
Approach 

Normalized 
vector 

Data Image 
Normalized 
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รูปที่ 5. โมเดลการรูจํารายผาไหมแพรวาดวยโครงขายประสาทเทียม 
 
ชั้นอินพุต เปนชั้นที่รอรับขอมูลลักษณะสําคัญของลายผาไหมแพรวา ซึ่ง
ในงานวิจัยไดทําการแบงภาพลายผาออกเปน 35 สวน ดังนั้นในชั้นอินพุต
จะมีจํานวนโหนดเทากับขอมูลลายผาที่ไดเตรียมไว 
ชั้นซอน ทําหนาที่รับขอมูลจากอินพุตมาประมวลผลโดยที่จํานวนโหนดที่
ใชในการประมวลผลคือ 8 โหนด 
ชั้นผลลัพธ เปนชั้นที่แสดงผลลัพธจากการทํางานของชั้นซอน จํานวน
โหนดในชั้นนี้คือ 2 โหนด เนื่องจากวาในงานวิจัยคร้ังนี้ไดทดลองสราง
โมเดลสําหรับการสกัดลักษณะสําคัญผาไหมแพรวาเพียง 2 ลาย 
 

4. ผลการทดลองและวิจารณ 
ในงานวิจัยนี้ไดทดลองสกัดลักษณะสําคัญของลายผาไหมแพรวา 2 

ลาย คือ แพรวาลายเกาะและแพรวาลายเกาะสลับลายพิเศษ การสกัด
ลักษณะสําคัญแบบหาความหนาแนนของพิกเซลที่เกิดภาพ โดยการแบง
สวนภาพออกเปน 35 สวน แลวทําการหาความหนาแนนของพิกเซลที่ทํา
ใหเกิดภาพในแตละสวนภาพ ซึ่งวิธีนี้ทําใหไดผลการรูจําที่ 80.91% และ
ตอมาผูวิจัยไดทดลองนําภาพลายผามาเพิ่มลักษณะที่แตกตางกันใหกับ
พิกเซลที่เกิดภาพ นั่นคือ ทําการหาระยะหางระหวางพิกเซลที่เกิดภาพกับ
พิกัดเร่ิมตน สามารถรูจําไดที่ 93.71%  

 
ตาราง 1. ผลการทดสอบการสกัดลักษณะสําคัญ 

วิธีการสกัด 
รูจําดวยโครงขายประสาทเทียม (%) 

1 2 3 เฉลี่ย 
ความหนาแนน
ของพิกเซล 79.73 80.56 82.45 80.91 

Vector Distance 90.56 94.03 96.56 93.71 

 

 
 

รูปที่ 6. แสดงการเปรียบเทียบประสิทธิภาพการสกัดลักษณะสําคัญ 
ของภาพผาไหมแพรวา 

 
5. สรุปผลการทดลอง 

งานวิจัยนี้ไดนําเสนอวิธีการสกัดลักษณะสําคัญของลายผาไหมแพร
วา 2 ลายคือ ลายเกาะ และเกาะสลับลายพิเศษ จํานวน 300 ภาพ ดวย
อัลกอริทึม การวัดระยะหางระหวางพิกเซล และ การหาความหนาแนนของ
พิกเซล เพื่อใชในการพัฒนาโมเดลสําหรับการรูจําลายผา และไดใชเทคนิค
โครงขายประสาทเทียมในการจัดกลุมขอมูลภาพเพื่อวัดประสิทธิภาพใน
การสกัดลักษณะสําคัญของภาพ สําหรับการเรียนรูและการทดสอบ 
ขั้นตอนของการเรียนรูนั้นจะใชขอมูล 70% จากขอมูลทั้งหมดและใชขอมูล 
30% ในการทดลองหาลักษณะสําคัญของภาพครั้งแรกใช วิธีการหาความ
หนาแนนของพิกเซล ผลที่ไดจากการวัดประสิทธิภาพดวยโครงขาย
ประสาทเทียม ประสิทธิภาพโดยรวมอยูที่รอยละ 80.91 จากนั้นไดมีการนํา
ภาพลายผามาทดสอบกับอัลกอริทึม การวัดระยะหางระหวางพิกเซล ซึ่ง
เปนการหาลักษณะสําคัญของภาพดวยวิธีการวัดระยะหางพิกเซลที่เกิดภาพ
กับตําแหนงเร่ิมตนของสวนภาพที่ไดทําการแบงไวในเบื้องตน พบวาให
ประสิทธิภาพโดยรวมของการพัฒนาโมเดลการสกัดลักษณะสําคัญอยูที่
รอยละ 93.71 

จากการทดลองพบวาทั้งสองวิธี ยังมีปญหาที่กอใหเกิดความผิดพลาด
ในการจัดกลุมของโมเดล อาจเนื่องมาจากลักษณะลายผาแพรวาแตละลายมี
ลักษณะที่แตกตางกันนอย ดวยสาเหตุนี้อาจทําใหการพัฒนาโมเดลในครั้งนี้
มีขอผิดพลาด  ดังนั้น ในงานวิจัยตอไปอาจจะเปนการทดลองพัฒนาโมเดล
ที่สามารถจัดกลุมลายผาเองอัตโนมัติตามลักษณะลายผาที่คลายกัน เพื่อเปน
การคนหาวิธีที่สามารถระบุลายผาไหมแพรวาไดอยางถูกตองตอไป 
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